
ニュートンワークス株式会社

ニュートンワークス株式会社 ランチョンセミナー講演
“エンジニアの考えるを支援するCAE“

会場︓107＋108

今回のランチョンセミナーでは、モデルへの⼊⼒の確かさがより求められるいま、そのモデルの境界条件
は適切なのか︖考えるエンジニアの課題解決を⽀援する当社のCAEをご紹介いたします。

AIが身近になり、どんな分野でも当然のようにAIが活用されるようになりました。またAIの活用と同時に、AIに与えるデータの質と量
が求められたり、AIへの的確な指示やAIの出すアウトプットを的確に判断しなければならないなど、AIを使う側のエンジニアに求めら
れるスキル等の難しさも浮き彫りになってきているのではないでしょうか。

そのような時代において、付加価値の高い製品づくりに日々挑戦しているエンジニアの皆さまを応援するため、「考えるを⽀援する
ニュートンワークスのCAE」として、実際にAIや機械学習、データサイエンスなどの手法をエンジニアリングに活かすアプローチや考
え方を共有するセミナーとなります。

⾃動化，最適化，感度（寄与度）解析，
ロバスト性，サロゲートモデル作成
機械学習

4.7

モデルが生むナレッジ・気づきを最大限に引き出す

データの分析，可視化，多出⼒サロゲートモデル作成

⾃動化，最適化，感度（寄与度）解析，
ロバスト性，サロゲートモデル作成

3D

1D

非線形性や接触を含む構造・流体・熱などのマルチフィジクスソルバー

Modelica に準拠した物理モデル作成，
システムシミュレーション

モデルを通じシステムレベルで
メカニズムを考えていく

FE Model の縮退による高速化，
システムでの評価

モデルの作成 パラメータスタディ 得られたデータの分析と活用

設計者が正しい境界条件で、必要最小限の機能を最大限に活用し、目的を達成する

データ分析補助

品質工学ツールとの連携
生成AI

仕様書の⾃動作成 など

SimulationX

車両統合
ダイナミクスシステム

車両運動
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シート・人体

•基本諸元
•サスジオメトリ
•タイヤ

回生ブレーキ

摩擦ブレーキ
(前輪)

摩擦ブレーキ
(後輪)

•油圧回路
•ブレーキ・回生
•ABS等
•電動アクチュエータ

前輪回生
比率アップ

後輪摩擦
比率アップ

4輪同圧制御

前後輪独立制御

前輪回生 前輪摩擦 後輪摩擦

前輪摩擦 後輪摩擦前輪回生

回生ブレーキ
開始点

摩擦ブレーキ
開始点

回生：摩擦=60%：40%   回生：摩擦=65%：35%


